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KLASIFIKACIJA INCIDENATA SA SUDJELOVANJEM BESPILOTNIH LETJELICA ZASNOVANA NA STROJNOM UCENJU

Cestar, Toni

Decentralizirane biometrijske metode autentifikacije s oCuvanjem privatnosti

Gardijan, Andrej

Fuzija senzora za lokalizaciju mobilnog robota u vanjskom okruzenju

Bara¢, Dario

PROCJENA POLOZAJA SATELITSKIM SUSTAVOM PRIMJENOM METODE NAJMANJIH KVADRATA S TEZINSKIM
KOEFICIJENTIMA KOJI MINIMIZIRAJU IONOSFERSKE UCINKE NA TOCNOST PROCJENE POLOZAJA

Brajkovi¢, Mauro

Prostorni Bloom filter

Bonasin, Daniel

Usporedba odabranih algoritama za kompresiju teksta

Nikolaus, Filip

Analiza i testiranje programske podrske za upravljanje digitalnim studentskim bedzevima na javnom blockchainu

Domitrovié, Leo

Povezivanje blockchaina s vanjskim sustavima

Simuni¢, Silvio

Udaljeno upravljanje bespilotnom letjelicom koriStenjem pokretnog interneta i analize putanje odredene
satelitskim navigacijskim prijamnikom

Tvrdini¢, Mislav

Izrada Android aplikacije prosirene stvarnosti u Unity okruzenju

Trupeljak, Tin

Analiza putanja zrakoplova koriStenjem opazanja iz mreZze OpenSky Network

Makar, Domagoj

HMAC KOD ZA PROVJERU AUTENTICNOSTI PORUKE

Dikli¢, Goran

MORANOV KOEFICIJENT KAO STATISTICKI POKAZATEL) POJAVE U PROSTORU

Zahtila, Ana

Modeliranje prostora za analizu problema razmjestaja osjetila

Banov, Marina

Identifikacija osoba RGB-dubinskim kamerama

Ramaki¢, Adnan

Informacijska entropija konstelacije satelitskog sustava za odredivanje polozaja sa stajalista korisnika sustava

Cavala, Jakov-Nikola

Ispitivanje to¢nosti RTK (Real-Time Kinematic) pozicioniranja GNSS prijamnika u pametnim telefonima

Vukas, Igor
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Programska podrska za pradenje kretanja dizala

Hreli¢, Petra

Model razmjestaja osjetila za pokrivanje zatvorenoga prostora

Susanj, Diego

Model uc¢inaka troposferskog kasnjenja satelitskog signala na kvalitetu satelitskog odredivanja polozaja u
pomorskoj povrsinskoj navigaciji

Rumora, lvan

Blockchain tehnologije za registraciju i upravljanje loT uredajima

Mataja, Mateo

Selektivno prskanje korova i usjeva temeljeno na konvolucijskoj neuronskoj mrezi

Trifunovi¢, Nenad

Internet stvari u poljoprivredi / Internet of things in agriculture

Peri¢, Josip

Izgradnja 3D karte prostora u ROS okruzenju

Speti¢, Lovro

Prognosticki model pogreske satelitskog odredivanja polozaja uslijed troposferskih u¢inaka zasnovan na
statistickom ucenju

Mihel, Anna Maria

Odredivanje pomorskih plovidbenih koridora zasnovano na statistickom uéenju na zapisima automatskog sustava
za identifikaciju plovila

Gamulin, Mihaela

Metodologija za usporedbu kontekstualiziranih polazisSno-odrediSnih matrica

Turk, Vjera

Primjena Niellove funkcije u modelu troposferskog kasnjenja satelitskog signala za odredivanje poloZaja

Gavranié, Valentina

Postupak zavaravanja prijamnika za satelitsko odredivanje poloZaja

Susnjar, Goran

Prepoznavanje markera RGB kamerom za navigaciju autonomnog vozila

Milkovi¢, Drazen

Sustav virtualne stvarnosti za daljinsku prisutnost

Katalini¢, Roko

Model procjene polozZaja satelita zasnovan na satelitskim efemeridama satelitskog sustava za odredivanje polozaja

Perkovi¢, Goran

Izvedba algoritma za simultanu lokalizaciju i kartiranje prostora u okruzenju R

Volari¢, Vedran

Postupak usporedbe algoritama za simultanu lokalizaciju i kartiranje

Mamula, Branko

Probabilisticki (vjerojatnosni) model posjeta kategorijama prostornih objekata u polaziSno-odrediSnoj matrici

Martinjak, Petra

Izdvajanje uzoraka ponasanja iz zapisa automatskog sustava za identifikaciju plovila primjenom postupaka
statistickog uc¢enja

Terzi¢, Edo

Model procjene urbane mobilnosti zasnovan na zapisima o aktivnhostima korisnika u javnim pokretnim
komunikacijskim mrezama

Vidovié, KreSimir

PROGNOSTICKI MODEL IONOSFERSKOG KASNJENJA SATELITSKOG SIGNALA ZA ODREDIVANJE POLOZAJA
ZASNOVAN NA STATISTICKOM UCENJU

Matkovié, lvan




Lokalizacija pokretnog uredaja u javnoj pokretnoj mrezi potpomognuta mreznim postupcima odredivanja polozaja

Kirinci¢, lvan

Analiza postupka procjene polozaja temeljem zadanih pseudoudaljenosti u programski odredenom prijamniku za
satelitsku navigaciju

Fili¢, Mia

ANALIZA KVALITETE PRISTUPA JAVNO) POKRETNOJ TELEKOMUNIKACIJSKOJ MREZI U OVISNOSTI O POLOZAJU
POKRETNOG KORISNIKA

Dijani¢, Andrea

PROCJENA UCINAKA ISPADA SATELITA NA TOCNOST ODREDIVANJA POLOZAJA SATELITSKIM SUSTAVOM

Maras, Mark

PROVJERA TOCNOSTI NAVIGACI)SKOG DIJELA PROGRAMSKI ODREDENOG PRIJAMNIKA ZA SATELITSKU NAVIGACIJU
U RAZLICITIM STANJIMA IONOSFERE

Pecarina, Nikola

LOKACIJOM ZASNOVANA ENKRIPCIJA INTERNETSKOG SADRZAJA

Mileta, Antonio

PROSTORNA RASPODJELA NEUZORKOVANIH PODATAKA VEZANIH ZA LOKACIJU U OKRUZENJU R

Paskvan, Ana

UPRAVLJANJE LOKACIJSKI OZNACENIM SADRZAJEM ZA POTREBE USLUGA ZASNOVANIH NA LOKACI)I

Bili¢, Valter

StatistiCcka analiza geometrijskih iionosferskih ucinaka na to¢nost poloZaja odredenog GPS sustava u horizontalnoj
ravnini

Pongraci¢, Barbara

MODEL POGRESKE SATELITSKOG ODREDIVANJA POLOZAJA ZA USLUGE ZASNOVANE NA LOKACIJI

Andelini, Marin

Model nespecificnoga dnevnog hoda ionosferskog kasnjenja signala za satelitsko odredivanje polozaja

Brci¢, David

Model nespecifi¢cnoga dnevnog hoda ionosferskog kasnjenja signala za satelitsko odredivanje poloZaja

Brci¢, David

Analiza znacajki naprednih modulacijskih postupaka u unaprijedenom HSPA sustavu

Grgurevi¢, Davor

Definiranje parametara za medunarodnu koordinaciju ponovne dodjele radiofrekvencijskog pojasa

Sakal, Ivancica

Pogreska satelitskog odredivanja poloZaja zbog ekstremnih ionosferskih poremedaja

Filjar, Renato




